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INTERNATIONAL REVIEW OF APPLIED SCIENCES AND ENGINEERING, Yayn Kurul Uyesi, 2011 - Devam Ediyor
INTERNATIONAL JOURNAL OF SIMALATION AND PRACTICE THEORY, Degerlendirme Kurul Uyesi, 2010 - Devam Ediyor
Journal of Sound and Vibration, Degerlendirme Kurul Uyesi, 2010 - Devam Ediyor

ROBOTICS AND AUTOMATION SYSTEMS, Degerlendirme Kurul Uyesi, 2010 - Devam Ediyor
ROBOTICS-COMPUTERAIDED MANUFACTURING, Degerlendirme Kurul Uyesi, 2009 - Devam Ediyor

13th WSEAS Int. Conf. on MATHEMATICAL and COMPUTATIONAL METHODS in SCIENCE and ENGINEERING,
Degerlendirme Kurul Uyesi, 2009 - Devam Ediyor

MECHATRONICS, Degerlendirme Kurul Uyesi, 2009 - Devam Ediyor

Applied Mathematical Modelling, Degerlendirme Kurul Uyesi, 2009 - Devam Ediyor

JOURNAL OF MECHANISM AND THEORY, Yayin Kurul Uyesi, 2009 - Devam Ediyor

JOURNAL OF SIMULATION PRACTICE AND THEORY, Degerlendirme Kurul Uyesi, 2009 - Devam Ediyor
Journal of Engineering, Design and Technology, Degerlendirme Kurul Uyesi, 2009 - Devam Ediyor

JOURNAL OF SOUND AND CONTROL, Degerlendirme Kurul Uyesi, 2009 - Devam Ediyor

NONLINEAR DYNAMICS, Degerlendirme Kurul Uyesi, 2009 - Devam Ediyor

MECHANISMS AND MACHINE THEORY, Yaym Kurul Uyesi, 2009 - Devam Ediyor

COMPUTING AND ELECTRONICS ENGINEERING, Degerlendirme Kurul Uyesi, 2007 - Devam Ediyor

The Arabian Journal for Science and Engineering, Degerlendirme Kurul Uyesi, 2007 - Devam Ediyor

IEEE ELECTRONICS, Degerlendirme Kurul Uyesi, 2007 - Devam Ediyor

Computers and Mathematics with Applications, Degerlendirme Kurul Uyesi, 2007 - Devam Ediyor

Journal of Mechanical Science and Technology, Degerlendirme Kurul Uyesi, 2007 - Devam Ediyor



Bilimsel Kuruluglardaki Uyelikler / Gérevler

MAKINA TEORISi DERNEGI, Uye, 2013 - Devam Ediyor

the 20 International Conference on Mechatronics and Machine Vision and Practice, Danisman, 2013 - Devam Ediyor
MeMOK 2014, Uye, 2014 - 2014

SAE INTERNATIONAL, Uye, 2010 - 2011

IEEE, Uye, 2002 - 2003

Bilimsel Hakemlikler

MEASUREMENT, SCI Kapsamindaki Dergi, Eyliil 2018

NONLINEAR DYNAMICS, SCI Kapsamindaki Dergi, Agustos 2018

NEURAL COMPUTING AND APPLICATIONS, SCI Kapsamindaki Dergi, Mayis 2018

SHOCK AND VIBRATION, SCI Kapsamindaki Dergi, Subat 2018

MEASUREMENT, SCI Kapsamindaki Dergi, Temmuz 2017

MEASUREMENT, SCI Kapsamindaki Dergi, Haziran 2017

MEASUREMENT, SCI Kapsamindaki Dergi, Mayis 2017

Measurement, SCI Kapsamindaki Dergi, Nisan 2017

TURKISH JOURNAL OF ELECTRICAL&COMPUTER ENGINEERING, SCI Kapsamindaki Dergi, Ekim 2013
NONLINEAR DYNAMICS, SCI Kapsamindaki Dergi, Ekim 2013

JOURNAL OF CONTROL SCIENCE AND ENGINEERING, SCI Kapsamindaki Dergi, Agustos 2013
Engineering Applications of Artificial Intelligence, SCI Kapsamindaki Dergi, Temmuz 2013

The Arabian Journal for Science and Engineering, SCI Kapsamindaki Dergi, Mayis 2013
INTERNATIONAL JOURNAL OF MANUFACTURING ENGINEERING, SCI Kapsamindaki Dergi, Nisan 2013
MECHATRONICS, SCI Kapsamindaki Dergi, Temmuz 2011

MECHANISM AND THEORY, SCI Kapsamindaki Dergi, Mayis 2008
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VIIL. INTERNATIONAL ICONTECH CONFERENCE ON INNOVATIVE SURVEYS IN POSITIVE SCIENCES, Davetli Konusmaci,
Baku, Azerbaycan, 2024

International Conference on Reliable Systems Engineering (ICoRSE) - 2023, Davetli Konusmaci, Bucuresti, Romanya,
2023

EEMC'17, Davetli Konusmaci, Debrecen, Macaristan, 2017

ULUSAL MAKINA TEORISI SEMPOZYUMU, Katihmc, iZMIR, Tiirkiye, 2015

TET PROJE PAZARI, Katilimcy, Tiirkiye, 2015

Building Services, Mechanical, and Building Industry Days Conference, Debrecen (Hungary), Davetli Konusmaci,
Macaristan, 2014

TET PROJE PAZARI, Katilimc, Tiirkiye, 2014

EGE IHRACATCILARI BiRLiGi PROJE PAZARI, Katihmci, Turks Ve Caicos Adalari, 2013



ULUSAL MAKINA TEORiSI SEMPOZYUMU 13, Katithmci, ERZURUM, Tiirkiye, 2013

METALIK FIKIRLER PROJE PAZARI, Katihmci, istanbul, Tiirkiye, 2013

MAKINA VE AKSALARI PROJE PAZARI, Katiimc, Tiirkiye, 2013

PROJE PAZARI CALISTAYI, Katihmci, Istanbul, Tiirkiye, 2012

WSEAS 2011, VENICE, Davetli Konugmacy, italya, 2011

ROCOM '11, Davetli Konusmaci, Romanya, 2011

Building Services, Mechanical, and Building Industry Days Conference, Debrecen (Hungary), Oturum Baskani,
Macaristan, 2011

ULUSAL MAKINA TEORISI SEMPOZYUMU, Katihme, NiGDE, Tiirkiye, 2011

IEEE AIM 2011, BUDAPEST, Davetli Konugsmaci, Macaristan, 2011

ULUSAL MAKINA TEORiSi SEMPOZYUMU UMTS2011, NiGDE, Davetli Konusmacy, Tiirkiye, 2011

Building Services, Mechanical, and Building Industry Days Conference, Debrecen (Hungary), Oturum Baskani,
Macaristan, 2010

Building Services, Mechanical, and Building Industry Days Conference, Debrecen (Hungary), Oturum Baskani,
Macaristan, 2009

ULUSAL MAKINA TEORiSI SEMPOZYUMU UMTS2009, KIBRIS, Oturum Bagkan, Tiirkiye, 2009

ULUSAL MAKINA TEORISI SEMPOZYUMU, Katihimci, KIBRIS-GIRNE, Tiirkiye, 2009

SAE 2009, DETROIT USA, Davetli Konusmaci, Amerika Birlesik Devletleri, 2009

Building Services, Mechanical, and Building Industry Days Conference, Debrecen (Hungary), Oturum Baskani,
Macaristan, 2008

ULUSAL MAKINA TEORISI SEMPOZYUMU, Katihmeci, SIVAS, Tiirkiye, 2007

ULUSAL MAKINA TEORiSi SEMPOZYUMU, UMTS 2007, Oturum Bagkany, Sivas, Tiirkiye, 2007

PROJE YURUTUCULERI PROJE YONETIMI CALISMA PROGRAMI-TUSSIDE, Katihmci, Tiirkiye, 2006

ULUSAL MAKINA TEORISI SEMPOZYUMU, Katithmci, KAYSERI, Tiirkiye, 2005

ULUSAL MAKINA TEORiSi SEMPOZYUMU UMTS2005, Oturum Bagkani, Kayseri, Tiirkiye, 2005

Burslar

ESEP Bursu / 2005, TUBITAK, 2005 - Devam Ediyor

Odiiller

YILDIRIM §., FULLY AUTOMATED DENTAL MEASURING SYSTEM, IRES, Agustos 2015

YILDIRIM §., SEVIM ¢, EN iYi SUNUMLU BILDiRi ODULU, ICSMET 2015, Mart 2015

YILDIRIM §S., MOBILYA PROJE PAZARI, AKDENIZ iHRACATCILARI BIiRLiGI, Haziran 2013

YILDIRIM §S., AVRUPA BIRLIGI PROJESI BASARI ODULU, DEBRECEN VE ORDEA UNIVERSITESI, Ekim 2012
YILDIRIM §., Bilimsel GCalisma Odiilii / 2011, Erciyes Universitesi, Mayis 2011

YILDIRIM S., Onur Odiilii / 2009, Debrecen Universitesi, Mayis 2009

YILDIRIM §., Bilimsel Yayn Odiilii, Erciyes Universitesi, Mayis 2005
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