NO ERU MUHENDISLIK FAKULTEST 1 2 3| TOPLAM |
iSiM MEKATRONIK MUIIQNDISLIGI BOLUMU 1
2019-2020 GUZ YARIYILI
MAKINA TEORISI DERSi BUTUNLEME
SINAVI
Sinav Stresi: 90 dk. SORULAR 15.01.2020

Soru 1) a)Asagida verilen mekanizmanin serbestlik derecesini belirleyerek, kinematik zincirini
¢iziniz.Mimkiin olan degisimini yaparak esdeger mekanizmay!1 olusturunuz.
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NOT: Snav siiresince cep telefonu ve diger iletisim araglari KAPALI konumda tutulacaktir.




Soru 2) 400 d/dk’lik ortalama hizda ¢aligan bir makinanin yapacagi isin gerektirdi§i moment
15000-7500.sin36 Nm ifadesine uygun olarak degismekte ve gerekli tahrik glicli sabit motor momenti
tarafindan saglanmaktadir. Kullanilacak volanin kiitlesel atalet momenti 350 kgm? olduguna gore

motor giicini ve volanin dénme diizglinstzligini hesaplayiniz.
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e e 4lafamws wa difar ilaticim araclar KAPALI konumda tutulacaktir.
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Soru 3) Krank, biyel ve pistonlari birbirine esdeger 4 silindirli, diisey sira tip bir motorda krank
yarigapi 90 mm, biyel boyu 360 mm, 6teleme yapan kiitle degerlerinin her biri 3,5 kg ve silindirler
arasl mesafe 200 mm'’dir. Calisma hiz1 2500 d/d ve ilk silindir muylu konumu referans konum olarak,

krank muylulari sirasiyla 909 lik ardigik konumlarda diizenlenmistir.
a) Donen vektorler ile dengeleme analizi yaparak dengelenmemis biiyiikliikleri belirleyiniz?

b) Krank yarigapina esit uzaklikta milin sag ve sol dengeleme diizlemlerine yerlestirilecek
dengeleme kiitlelerinin mutlak degerini ve agisal konumlarini bulunuz? (Dengeleme diizlemleri

arasi mesafe 650 mm)
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NOT: Sinav siiresince cep telefonu ve diger iletisim araglart KAPALI konumda tutulacaktir.



