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Eğitim BilgileriDoktora, Virginia Polytechnic Institute and State University, Randolph Hall, AerospaceEngineering (Fastest Degree Ever Received-Havacılık ve Uzay Mühendisliği), AmerikaBirleşik Devletleri 2009 - 2012Yüksek Lisans, İstanbul Teknik Üniversitesi, Fen Bilimleri Enstitüsü, Uçak Ve UzayMühendisliği (Possible Fastest Degree Received), Türkiye 2007 - 2008Lisans, İstanbul Teknik Üniversitesi, Uçak Ve Uzay Bilimleri Fakültesi, Uçak Mühendisliği,Türkiye 2003 - 2007
BiyografiSummary of your current activity:
I am working on state of the art technologies in aerospace engineering such as morphing, drones, UAVs, active flowcontrol, helicopter latest technologies and applications. I am also interested in sustainable aviation and sustainabledevelopment topics. In addition, drone market is in my primary focus. I also contributed some important outputs todrone market.Airborne agriculture is also in my focus. Drones are used in many agricultural operations. This satisfies green, smart andcompetitive missions. My products (i.e., morphing drones both fixed wing and VTOL) obtained from my R&D projects isvalid for previously mentioned purposes. These products are also so suitable for transforming agri-food. Since dronesare so small with respect to the traditional farming machines, they waste much less fuel with respect to the traditionalones. Therefore, my products obtained from important projects (capturing EU funded projects, and also many otherscientific projects) also can be evaluated in the class of mission green fuels and also minor carbon emission.  



Description of your general research and technological or market background:
My fields of expertise are in general helicopter theory, control theory and UAVs. In addition, I am interested inmanufacturing of them.  I am also interested in sustainable aviation and sustainable development topics. Drone market isone of my important interest areas. Aviation market is also one of my primary interest areas. I have importantcontributions into drone and aviation market. Airborne agriculture is also in my focus. Drones are used in many agricultural operations. This satisfies green, smart andcompetitive missions. In especially in last 10 years in my R&D projects green applications, agricultural operations andtransforming agri-food is in my focus. Please visit my EU funded project below (it become very popular for education of potential drone users for agriculturaloperations). https://erasmus-plus.ec.europa.eu/projects/search/details/2018-1-TR01-KA203-059632 

Description of your sector experience with particular focus on market application of R&D results: I help many companies for designing and manufacturing of UAVs/drones. I am also helping them for automationsystems.  I am also interested in sustainable aviation and sustainable development topics. I have completed many R&Dprojects related with novel UAV/drone design and manufacturing. My products have been applied in market recentlyespecially in agricultural tasks, mapping, safety and also green energy considered missions. Please visit my projects inmy research gate website: https://www.researchgate.net/profile/Tugrul-Oktay/projects  

Description of your SME programmes experiences and if applicable, any project assessment/evaluation and projectmonitoring activities:
I prepared SME Phase I and II projects. I am also interested in EUREKA and Eurostars Programme.  In addition, I amworking on sustainable aviation and sustainable development topics. Aviation and drone topics are also in my focus. In

https://www.researchgate.net/profile/Tugrul-Oktay/projects


last five years I became evaluator for many different evaluation centers such as:-National Center of Science and Technology Evaluation-Kazakhstan (more than 10 times)-National Center of Science and Technology Evaluation-Latvia-National Center of Science and Technology Evaluation-Lithuania-National Center of Science and Technology Evaluation-Montenegro-National Center of Science and Technology Evaluation-Republic of Turkey (more than 1000 times)-Erasmus + Strategic Partnerships in European Union (more than 500 times)-For Eureka Eurostars (more than 10 times)-For Horizon 2020 European Commission-For market (KOSGEB in Republic of Turkey)and many other different projects were evaluated by me in last 5 years especially.
Yabancı Dillerİngilizce, C1 İleriAlmanca, A1 Başlangıç
Sertifika, Kurs ve EğitimlerEğitim Yönetimi ve Planlama, TRL THS Seviyeleri, ERÜ Teknopark, 2018Eğitim Yönetimi ve Planlama, Horizon 2020 SME Instrument Uygulamalı Proje Yazma Eğitimi, KAYSO, 2018İş Sağlığı ve Güvenliği, İşveren iş sağlığı ve güvenliği uzmanı, AÖF, 2017Eğitim Yönetimi ve Planlama, Kobi Mentörü, Tübitak, 2017Eğitim Yönetimi ve Planlama, Uygulamalı Girişimcilik Sertifikası, Kosgeb, 2017Eğitim Yönetimi ve Planlama, Mühendislik Bilimlerinde Araştırma Projesi Hazırlama ve Yürütme Eğitimi, Tübitak, 2014
Yaptığı TezlerDoktora, Constrained Control of Complex Helicopter Models; Advisor: Professor Cornel Sultan, Virginia PolytechnicInstitute and State University, Randolph Hall, Aerospace and Ocean Engineering, 2012Yüksek Lisans, Vibration Analysis and System Control of Aeronautical Structures; Danışman: Prof. Dr. Metin Orhan KAYA,İstanbul Teknik Üniversitesi, Fen Bilimleri Enstitüsü, Uçak Ve Uzay Mühendisliği, 2008
Araştırma AlanlarıBilgi Sistemleri, Haberleşme ve Kontrol Mühendisliği, Kontrol ve Sistem Mühendisliği, Optimal Kontrol, Robotik veMekatronik Sistemler, Sinyal İşleme, Görüntü ve Video İşleme, Makina Mühendisliği, Makina Teorisi ve Dinamiği, SistemDinamiği ve Kontrolü, Dinamik Sistemlerin Modellenmesi ve Benzetimi, Mekanik Titreşimler, Havacılık ve UzayMühendisliği, Havacılık Mühendisliği, Uzay Mühendisliği, Uçuş Bilimleri, Yapısal Teknolojiler, Hava Taşıtı SistemTeknolojileri, Test Teknikleri, Yapısal Kontrol, Uçuş Dinamiği-Kararlılık, Performans, Uçuş Kontrol Sistemleri, Mühendislikve Teknoloji



Akademik Unvanlar / GörevlerProf. Dr., Erciyes Üniversitesi, Havacılık ve Uzay Bilimleri Fakültesi, Uçak Mühendisliği, 2021 - Devam EdiyorDoç. Dr., Erciyes Üniversitesi, Havacılık ve Uzay Bilimleri Fakültesi, Uçak Mühendisliği, 2016 - 2021Yrd. Doç. Dr., Erciyes Üniversitesi, Havacılık ve Uzay Bilimleri Fakültesi, Uçak Mühendisliği, 2014 - 2016Yrd. Doç. Dr., Erciyes Üniversitesi, Sivil Havacılık Yüksekokulu, Uçak Gövde-Motor, 2013 - 2014Öğretim Görevlisi Dr., Erciyes Üniversitesi, Sivil Havacılık Yüksekokulu, Uçak Gövde-Motor, 2012 - 2013
Akademik İdari DeneyimFakülte Kurulu Üyesi, Erciyes Üniversitesi, Havacılık Ve Uzay Bilimleri Fakültesi, Uçak Mühendisliği, 2024 - Devam EdiyorFakülte Yönetim Kurulu Üyesi, Erciyes Üniversitesi, Havacılık Ve Uzay Bilimleri Fakültesi, Uçak Mühendisliği, 2015 - 2025Anabilim/Bilim Dalı Başkanı, Erciyes Üniversitesi, Havacılık ve Uzay Bilimleri Fakültesi, Uçak Mühendisliği, 2018 - 2020Bölüm Başkanı, Erciyes Üniversitesi, Havacılık ve Uzay Bilimleri Fakültesi, Uçak Mühendisliği, 2016 - 2020
Verdiği DerslerDoktoraUçuş Mekaniğinde Optimizasyon Uygulamaları, Doktora, 2018 - 2019Dinamik Sistemlerin Modellenmesi , Doktora, 2017 - 2018Hava Aracı İleri Kontrol Sistemleri, Doktora, 2016 - 2017Gerçek Zamanlı Kontrol, Doktora, 2017 - 2018Otomatik Kontrol, Doktora, 2015 - 2016Helikopter Stabilite ve Kontrolü, Doktora, 2016 - 2017Gerçek Zamanlı Kontrol, Doktora, 2015 - 2016İleri Modern Kontrol Sistemleri ve MATLAB Uygulamaları, Doktora, 2014 - 2015Helikopter Stabilite ve Kontrolü, Doktora, 2014 - 2015Yüksek Lisansİleri Uçuş Bilimleri (Uçak Müh. ABD), Yüksek Lisans, 2018 - 2019İleri Uçuş Dinamiği ve Konrolü, Yüksek Lisans, 2017 - 2018İleri Uçuş Mekaniği (Uçak Müh. ABD), Yüksek Lisans, 2018 - 2019ileri helikopter teorisi ve sistemleri, Yüksek Lisans, 2017 - 2018Uçuş Mekaniğinde Optimizasyon Yöntemleri, Yüksek Lisans, 2016 - 2017Uçuş Mekaniğinde Optimizasyon Yöntemleri, Yüksek Lisans, 2015 - 2016Ileri Helikopter Teorisi ve Sistemleri, Yüksek Lisans, 2016 - 2017Uçuş Kontrol Sistem Tasarımı, Yüksek Lisans, 2014 - 2015İleri Helikopter Teorisi ve Sistemleri, Yüksek Lisans, 2015 - 2016Modern Kontrol Sistemleri, Yüksek Lisans, 2014 - 2015Uçuş Kontrol Sistem Tasarımı, Yüksek Lisans, 2013 - 2014Uçuş Mekaniğinde Optimizasyon Yöntemleri , Yüksek Lisans, 2013 - 2014Uçuş Kontrol Sistem Tasarımı (SHA), Yüksek Lisans, 2012 - 2013Modern Kontrol Sistemleri (SHA), Yüksek Lisans, 2012 - 2013LisansMaterials and Hardware of Aircraft, Lisans, 2018 - 2019Bilgisayar Programlama, Lisans, 2018 - 2019, 2017 - 2018Uçak Mühendisliğine Giriş, Lisans, 2018 - 2019, 2017 - 2018Aerodinamik, Lisans, 2017 - 2018Akışkanlar Mekaniği, Lisans, 2018 - 2019Aerodinamik, Lisans, 2016 - 2017



Pervane, Lisans, 2016 - 2017, 2015 - 2016Aerodinamik, Lisans, 2015 - 2016Hava Aracı Hidrolik ve Pnömatik Sistemleri, Lisans, 2015 - 2016Helikopter Teorisi ve Sistemleri, Lisans, 2016 - 2017, 2015 - 2016Uçak Tasarım Uygulama I, Lisans, 2014 - 2015Bilgisayar Yapısı ve Kullanımı, Lisans, 2015 - 2016Arge Yönetimi, Lisans, 2014 - 2015Aerodinamik, Lisans, 2014 - 2015İş Hayatı İçin İngilizce, Lisans, 2014 - 2015Helikopter Teorisi ve Sistemleri, Lisans, 2014 - 2015Pervane, Lisans, 2014 - 2015İleri İngilizce III, Lisans, 2014 - 2015İş Hayatı İçin İngilizce, Lisans, 2013 - 2014, 2012 - 2013Aerodinamik, Lisans, 2013 - 2014, 2012 - 2013Uçak Tasarım Uygulama I ve II, Lisans, 2013 - 2014Uçuş Teorisi, Lisans, 2013 - 2014Mesleki İngilizce I ve II, Lisans, 2012 - 2013Bitirme Ödevi, Lisans, 2012 - 2013Uçuş Teorisi, Lisans, 2012 - 2013Uçak Tasarım Uygulama I ve II , Lisans, 2012 - 2013Pervane, Lisans, 2012 - 2013İleri İngilizce III, Lisans, 2012 - 2013
Yönetilen TezlerOktay T., Yenilikçi Yaklaşımlar ile VTOL Drone Platformlarının Performanının İyileştirilmesi, Doktora,A.Kocamer(Öğrenci), Devam EdiyorOktay T., Dikey Kalkışlı İHA'lar İçin Optimum Tasarım ve Performans Analizi, Yüksek Lisans, H.Kaya(Öğrenci), DevamEdiyorOktay T., Aktif ve Pasif Akış Kontrol Yöntemi Uygulayarak Yenilikçi İnsansız Hava Aracı Tasarlanması ve PerformansınınEn İyilenmesi, Yüksek Lisans, E.Yıldız(Öğrenci), Devam EdiyorOktay T., Çift Dihedral ve/veya Çift Ok Açılı Kanada Sahip İHA’larda Otonom Performansın ve Uçuş Performansının RassalYollarla En İyilenmesi , Doktora, T.Dağ(Öğrenci), Devam EdiyorOktay T., Kamikaze İHA’larının Kararlılığının Arttırılması için Kanat ve Kuyruğun Yeniden Tasarlanması, Yüksek Lisans,A.Ayverdi(Öğrenci), Devam EdiyorOktay T., "SDBD Surface Dielektric Barrier Discharge Plazma Teknolojisinin Hava Aracı Aerodinamiğine Olan EtkilerininAnaliz Edilmesi", Doktora, N.Ünal(Öğrenci), Devam EdiyorOktay T., Yenilikçi Rassal Yaklaşımlarla Askeri İnsanlı ve İnsansız Kargo Hava Araçlarında Uçuş Performansının Enİyilenmesi, Doktora, B.Özgür(Öğrenci), Devam EdiyorOktay T., Sabit Kanatli Pervane Tahrikli Bir Hava Aracinin Performansının İncelenmesi ve İyileştirilmesi (Mezun), YüksekLisans, S.Özdemir(Öğrenci), 2024Oktay T., Ticari Hava Taşımacılığında Operasyonel Emniyet Performansının Maksimizasyonu: Avrupa Birliği (AB) Örneği(Mezun), Doktora, E.Yeşilbaş(Öğrenci), 2024Oktay T., Döner Kanatlı İnsansız Hava Araçlarının Yenilikçi Yaklaşımlarla Otonom Performansinin Maksimizasyonu(Mezun), Doktora, E.Özen(Öğrenci), 2023Oktay T., Sabit ve Döner Kanatlı İnsansız Hava Araçlarının Aerodinamik İyileştirmeler İle Otonom PerformansMaksimizasyonu (Mezun), Doktora, Y.Eraslan(Öğrenci), 2023Oktay T., Performans Parametreleri İyileştirilmiş Yeni İnsansiz Hava Araci (İHA) Tasarımı (Mezun), Yüksek Lisans,İ.Anıl(Öğrenci), 2023Oktay T., Turboprop Motorlu Askeri Uçaklarda Performans Analizi (Mezun), Yüksek Lisans, B.Özgür(Öğrenci), 2023



Oktay T., "Döner Kanatlı Hava Araçlarının Uçuş Performansı Optimizasyonu (Mezun)", Doktora, H.Şahin(Öğrenci), 2022Oktay T., Hava Aracı Kavramsal Tasarım ve Analiz Sistemi (Mezun), Yüksek Lisans, N.Ünal(Öğrenci), 2022Oktay T., İnovatif Yöntemlerle Kuadkopter Modellenmesi, Kontrolü ve Gerçek Zamanlı Uygulamaları (Mezun), Doktora,O.Köse(Öğrenci), 2021Oktay T., Aktif Akış Kontrol Ve Otonom Kontrol Yöntemlerinin Birlikte İnsansız Hava Araçları Üzerine Uygulaması(Mezun), Doktora, Ö.Özdemir(Öğrenci), 2020Oktay T., Konar M., İnsansız helikopterin itki/tork oranının iyileştirilmesi, Yüksek Lisans, A.TÜRKMEN(Öğrenci), 2020Oktay T., İHA'lar üzerine farklı başkalaşım türleri gerçek zamanlı uygulamaları (Mezun), Doktora, E.Karatay(Öğrenci),2019OKTAY T., Yüksek İrtifa, Uzun Menzil İHA Tasarımı ve Uçuş Testleri (Mezun), Yüksek Lisans, A.Ceylan(Öğrenci), 2019OKTAY T., İnsansiz Hava Araçlarinin Aerodinamik Performansinin Küçük Geometrik Değişiklikler İle Iyilestirilmesi(Mezun), Doktora, M.Uzun(Öğrenci), 2018OKTAY T., İnsansız Trikopter Tasarımı ve Otonom Kontrolü (Mezun), Yüksek Lisans, H.Şahin(Öğrenci), 2018OKTAY T., Taktik Insansiz Hava Araci Tasarimi, Imalati ve Otonom Kontrolu (Mezun), Doktora, S.Çoban(Öğrenci), 2018OKTAY T., Kisitlamali Kontrol Yontemleri ile Insanli ve Insansiz Helikopterlerin Kontrolu (Mezun), Doktora,F.ŞAL(Öğrenci), 2018OKTAY T., Aerodinamik Kontrol İçin Yapay Jet Akışlı Eyleyici Tasarımı (Mezun), Yüksek Lisans, A.Ceyhan(Öğrenci), 2018OKTAY T., Havadan Alınan Görüntülerdeki Bulanıklığın Hava Aracı Otonom Performansı Yükseltilerek Önlenmesi(Mezun), Doktora, H.ÇELİK(Öğrenci), 2017OKTAY T., İnsansız Bir Hava Aracının Yanal Durum-Uzay Modelinin ve Uçuş Kontrol Sisteminin Eş Zamanlı Tasarımı(Mezun), Yüksek Lisans, İ.Ekinci(Öğrenci), 2016OKTAY T., Pasif ve/veya Aktif Başkalaşım İle Sabit Kanatlı İHA'ların Otonom Performansının Maksimizasyonu (Mezun),Yüksek Lisans, M.Abdallah(Öğrenci), 2015OKTAY T., Helikopter Kontrolünde Yeni Yöntemler ile Enerji Tasarrufu (Mezun), Yüksek Lisans, F.ŞAL(Öğrenci), 2015
Jüri ÜyelikleriDoçentlik Sınavı, Doçentlik Sınavı, Erciyes Üniversitesi, Haziran, 2022Doçentlik Sınavı, Doçentlik Sınavı, Erciyes Üniversitesi, Aralık, 2021Yarışma, 2242 TÜBİTAK ÜNİVERSİTE ÖĞRENCİLERİ ARAŞTIRMA PROJE YARIŞMALARI-ANKARA BÖLGE-JURİ, AnkaraYıldırım Beyazıt Üniversitesi, Ağustos, 2020Akademik Kadroya Atama-Yardımcı Doçentlik, Akademik Kadroya Atama, Kapadokya Üniversitesi, Kasım, 2019Yarışma, 2242 TÜBİTAK ÜNİVERSİTE ÖĞRENCİLERİ ARAŞTIRMA PROJE YARIŞMALARI-TÜRKİYE ŞAMPİYONASITEKNOFEST 2019-JURİ, Erciyes Üniversitesi, Eylül, 2019Akademik Kadroya Atama-Yardımcı Doçentlik, Akademik Kadroya Atama, Erciyes Üniversitesi, Ağustos, 2019Akademik Kadroya Atama-Yardımcı Doçentlik, Akademik Kadroya Atama, Erciyes Üniversitesi, Ağustos, 2019Yarışma, 2242 TÜBİTAK ÜNİVERSİTE ÖĞRENCİLERİ ARAŞTIRMA PROJE YARIŞMALARI-BÖLGE-JURİ, Erciyes Üniversitesi,Haziran, 2019Akademik Kadroya Atama-Yardımcı Doçentlik, Akademik Kadroya Atama, İskenderun Teknik Üniversitesi, Ocak, 2019Akademik Kadroya Atama-Yardımcı Doçentlik, Akademik Kadroya Atama, Gümüşhane Üniversitesi, Kasım, 2018Akademik Kadroya Atama-Yardımcı Doçentlik, Akademik Kadroya Atama, İskenderun Teknik Üniversitesi, Ekim, 2018Akademik Kadroya Atama-Yardımcı Doçentlik, Akademik Kadroya Atama, Erciyes Üniversitesi, Ocak, 2018Akademik Kadroya Atama-Yardımcı Doçentlik, Akademik Kadroya Atama, Erciyes Üniversitesi, Aralık, 2017Tez Savunma (Yüksek Lisans), Yüksek Lisans Savunma, Niğde Ömer Halisdemir Üniversitesi, Temmuz, 2015
SCI, SSCI ve AHCI İndekslerine Giren Dergilerde Yayınlanan MakalelerI. Enhancing Aerodynamic Performance of a Two-Dimensional Airfo il Using Plasma Actuators Ünal N., Öz Y., Ünal E. A., Oktay T.



AEROSPACE SCIENCE AND TECHNOLOGY, cilt.158, sa.109882, ss.1-12, 2025 (SCI-Expanded)II. Simultaneous Stochastic Design of Piston-Prop TUAV Vertical Tail and Its Autonomous SystemYeşilbaş E., Özgür B., Özen E., Oktay T.AIRCRAFT ENGINEERING AND AEROSPACE TECHNOLOGY, cilt.97, sa.4, ss.1-25, 2025 (SCI-Expanded)III. Simultaneous and stochastic design of piston-prop TUAV vertical tail and its autonomous system  Yesilbas E., Özgür B., Ozen E., OKTAY T.Aircraft Engineering and Aerospace Technology, 2025 (SCI-Expanded)IV. Autonomous Flight Performance Optimization of F ixed-wing Unmanned Aerial Vehicle with Morphing WingtipOktay T., Eraslan Y.AIRCRAFT ENGINEERING AND AEROSPACE TECHNOLOGY, cilt.96, sa.4, ss.1-20, 2024 (SCI-Expanded)V. Multidisciplinary Performance Enhancement on a Fixed-wing Unmanned Aerial Vehicle viaSimultaneous Morphing Wing and Control System DesignEraslan Y., Oktay T.INFORMATION TECHNOLOGY AND CONTROL, cilt.52, sa.4, ss.1-20, 2023 (SCI-Expanded)VI. Percentile Based Adaptive Immune Plasma Algorithm and Its Application to  Engineering Optimization Aslan S., Demirci S., Oktay T., Yeşilbaş E.BIOMIMETICS (BASEL), cilt.8, sa.6, ss.1-45, 2023 (SCI-Expanded)VII. Simultaneous Arm Morphing Quadcopter and Autonomous Flight System DesignKöse O., Oktay T., Özen E.AIRCRAFT ENGINEERING AND AEROSPACE TECHNOLOGY, cilt.95, sa.10, ss.1624-1632, 2023 (SCI-Expanded)VIII. Path Planning of An Unmanned Combat Aerial Vehicle with Extended Treatment Approach BasedImmune Plasma AlgorithmAslan S., Oktay T.Aerospace, cilt.10, sa.5, ss.1-30, 2023 (SCI-Expanded)IX. Simultaneous UAV Having Actively Sweep Angle Morphing Wing and Flight Control System DesignUzun M., Oktay T.AIRCRAFT ENGINEERING AND AEROSPACE TECHNOLOGY, cilt.95, sa.7, ss.1062-1068, 2023 (SCI-Expanded)X. Simultaneous Design of Morphing Hexarotor and Autopilot System by Using Deep Neural Networkand SPSAKöse O., Oktay T.AIRCRAFT ENGINEERING AND AEROSPACE TECHNOLOGY, cilt.95, sa.6, ss.939-949, 2023 (SCI-Expanded)XI. Conceptual Design Modeling by the Novel Aircraft Conceptual Design and Analysis System (ACDAS)Ünal N., Öz Y., Oktay T.AIRCRAFT ENGINEERING AND AEROSPACE TECHNOLOGY, cilt.95, sa.5, ss.799-813, 2023 (SCI-Expanded)XII. Simultaneous Autonomous System and Powerplant Design for Morphing QuadrotorsŞahin H., Köse O., Oktay T.AIRCRAFT ENGINEERING AND AEROSPACE TECHNOLOGY, cilt.94, sa.8, ss.1228-1241, 2022 (SCI-Expanded)XIII. Improvement of the thrust-torque ratio  o f an unmanned helicopter by using the ABC algorithm   KONAR M., Turkmen A., OKTAY T.AIRCRAFT ENGINEERING AND AEROSPACE TECHNOLOGY, cilt.92, sa.8, ss.1133-1139, 2020 (SCI-Expanded)XIV. Simultaneous Quadrotor Autopilot System and Collective Morphing System DesignKöse O., Oktay T.AIRCRAFT ENGINEERING AND AEROSPACE TECHNOLOGY, cilt.92, sa.7, ss.1093-1100, 2020 (SCI-Expanded)XV. Combined active flow and flight control systems design for morphing UAVs Kanat Ö. Ö., Karatay E., Köse O., Oktay T.PROCEEDINGS OF THE INSTITUTION OF MECHANICAL ENGINEERS, PART G: JOURNAL OF AEROSPACEENGINEERING, cilt.233, sa.14, ss.5393-5402, 2019 (SCI-Expanded)XVI. Constrained control o f helicopter vibration to  reduce motion blur  Oktay T., Celık H., Türkmen I.AIRCRAFT ENGINEERING AND AEROSPACE TECHNOLOGY, cilt.90, ss.1326-1336, 2018 (SCI-Expanded)



XVII. Maximum lift/drag ratio  improvement of TUAVs via small aerodynamic modifications  Oktay T., Uzun M., Kanat Ö. Ö.AIRCRAFT ENGINEERING AND AEROSPACE TECHNOLOGY, cilt.90, sa.9, ss.1438-1444, 2018 (SCI-Expanded)XVIII. Maximizing autonomous performance of fixed-wing unmanned aerial vehicle to  reduce motion blur  in taken images Oktay T., Celık H., Türkmen I.PROCEEDINGS OF THE INSTITUTION OF MECHANICAL ENGINEERS PART I-JOURNAL OF SYSTEMS AND CONTROLENGINEERING, cilt.232, ss.857-868, 2018 (SCI-Expanded)XIX. Neural network based redesign of morphing UAV for simultaneous improvement of ro ll stability and  maximum lift/drag ratioOktay T., Arık S., Türkmen I., Uzun M., Celık H.AIRCRAFT ENGINEERING AND AEROSPACE TECHNOLOGY, cilt.90, ss.1203-1212, 2018 (SCI-Expanded)XX. Redesign of Morphing UAV for Simultaneous Improvement of Directional Stability and MaximumLift/Drag RatioArık S., Türkmen I., Oktay T.ADVANCES IN ELECTRICAL AND COMPUTER ENGINEERING, cilt.18, sa.4, ss.57-62, 2018 (SCI-Expanded)XXI. simultaneous longitudinal and lateral flight control system design for both passive and active   morphing TUAVsOktay T., Çoban S.ELEKTRONIKA IR ELEKTROTECHNIKA, cilt.23, sa.5, ss.15-20, 2017 (SCI-Expanded)XXII. A simulation-based method using artificial neural networks for so lving the inverse kinematic   problem of articulated robotsSoylak M., Oktay T., Türkmen I.PROCEEDINGS OF THE INSTITUTION OF MECHANICAL ENGINEERS PART E-JOURNAL OF PROCESS MECHANICALENGINEERING, cilt.231, sa.3, ss.470-479, 2017 (SCI-Expanded)XXIII. Output variance constrained bending control o f rotating Euler-Bernoulli beam OKTAY T.PROCEEDINGS OF THE INSTITUTION OF MECHANICAL ENGINEERS PART E-JOURNAL OF PROCESS MECHANICALENGINEERING, cilt.231, sa.2, ss.202-211, 2017 (SCI-Expanded)XXIV. Effect o f the Simultaneous Variation in Blade Root Chord Length and Blade Taper on Helicopter   Flight Control EffortOktay T., Sal F.INTERNATIONAL JOURNAL OF AEROSPACE ENGINEERING, 2017 (SCI-Expanded)XXV. Combined passive and active helicopter main rotor morphing for helicopter energy saveOktay T., Şal F.JOURNAL OF THE BRAZILIAN SOCIETY OF MECHANICAL SCIENCES AND ENGINEERING, cilt.38, sa.6, ss.1511-1525,2016 (SCI-Expanded)XXVI. Simultaneous small UAV and autopilot system designOktay T., Konar M., Onay M., Aydın M., Mohamed M. A.AIRCRAFT ENGINEERING AND AEROSPACE TECHNOLOGY, cilt.88, ss.818-834, 2016 (SCI-Expanded)XXVII. Comfortable Helicopter Flight Via Passive/Active MorphingOktay T., Sultan C.IEEE TRANSACTIONS ON AEROSPACE AND ELECTRONIC SYSTEMS, cilt.51, sa.4, ss.2876-2886, 2015 (SCI-Expanded)XXVIII. Combined outputs variance constrained and input variance constrained design for flight control  Oktay T.PROCEEDINGS OF THE INSTITUTION OF MECHANICAL ENGINEERS PART G-JOURNAL OF AEROSPACEENGINEERING, cilt.229, sa.12, ss.2196-2204, 2015 (SCI-Expanded)XXIX. Helicopter Control Energy Reduction Using Moving Horizontal TailOktay T., Şal F.THE SCIENTIFIC WORLD JOURNAL, cilt.2015, ss.1-10, 2015 (SCI-Expanded)
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