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Yaptig1 Tezler
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Temel Elektrik Devre Laboratuvari, Lisans, 2022 - 2023, 2021 - 2022, 2020 - 2021, 2019 - 2020
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I.  Multi-strategy and self-adaptive differential sine-cosine algorithm for multi-robot path planning

Akay R,, Yildirim M. Y.
EXPERT SYSTEMS WITH APPLICATIONS, cilt.232, ss.1-19, 2023 (SCI-Expanded)

II. Application of hybrid metaheuristic with Levenberg-Marquardt algorithm for 6-dimensional
magnetic localization
Suveren M,, Akay R,, Yildirim M. Y., Kanaan M.
EVOLVING SYSTEMS, cilt.13, sa.6, s5.849-867, 2022 (SCI-Expanded)
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Yidirim M. Y., Akay R.
JOURNAL OF THE FACULTY OF ENGINEERING AND ARCHITECTURE OF GAZI UNIVERSITY, cilt.36, sa.3, ss.1552-
1564, 2021 (SCI-Expanded)

Diger Dergilerde Yayinlanan Makaleler

I. Robot Tutucu Problemi i¢in Cok Stratejili Aritmetik Optimizasyon Algoritmasi
YILDIRIM M. Y., AKAY R.
Gazi Universitesi Fen Bilimleri Dergisi Part C: Tasarim ve Teknoloji, cilt.12, ss.108-116, 2024 (Hakemli Dergi)
II. Izgara Bazli Yol Planlama i¢in Matematik Tabanlh Metasezgisellerin Karsilastirilmasi
Yildirim M. Y., Akay R.
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Yildirim M. Y., Anutgan M.
Journal of Selcuk-Technic, ss.47-65, 2020 (Hakemli Dergi)
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I. Welded Beam Design Optimization Using Honey Badger Algorithm
YILDIRIM M. Y., AKAY R.
1. Bilsel International Aspendos Scientific Researches Congress, Antalya, Tiirkiye, 24 - 25 Subat 2024, ss.59-66
II. Izgara Bazli Yol Planlama i¢in Matematik Tabanl Metasezgisellerin Karsilastirilmasi
Yildirim M. Y., Akay R.
International Conference on Design, Research and Development (RDCONF2021), 15 - 18 Aralik 2021, ss.157
III. Mobil Robotlarin Yol Planlamasinda Dogrusalligin incelenmesi
Yildirim M. Y., Akay R.
2nd International Conference on Access to Recent Advances in Engineering and Digitalization, Kayseri, Tiirkiye, 10
- 12 Mart 2021, ss.138-142
IV. DC Motor Hiz Kontroli i¢cin PID Denetleyici Parametrelerinin PSO Algoritmasi ile Gergcek Zamanh
Optimizasyonu
Yildirim M. Y., Akay R.
2nd International Eurasian Conference on Science, Engineering and Technology (EurasianSciEnTech 2020),
Gaziantep, Tiirkiye, 7 - 09 Ekim 2020, ss.543-549
V. Development of an Industrial Robotic Arm Education Kit Based on Object Recognition and Robot
Kinematics for Engineers
Yildirim M. Y., Anutgan M.
9th International Conference on Advanced Technologies (ICAT 20), istanbul, Tiirkiye, 10 - 12 Agustos 2020
VI. Stereo Gorme ve 3 Eksenli Robot Kol Kullanilarak Nesne Siniflandirma
Yildirim M. Y., Anutgan M.
Anadolu I. Uluslararasi Multidisipliner Calismalar Kongresi, Diyarbakir, Tiirkiye, 28 - 29 Aralik 2018
VII. Ters Kinematik Analizin Yapay Sinir Aglari ile Simiilasyonu
Yildirim M. Y., Anutgan M.
Anadolu L. Uluslararasi Multidisipliner Calismalar Kongresi, Diyarbakir, Tiirkiye, 28 - 29 Aralk 2018

Desteklenen Projeler

Akay R, Yildirim M. Y,, Yiiksekégretim Kurumlar1 Destekli Proje, Goklu Mobil Robot Sistemleri i¢cin Derin Ogrenme Tabanlh
Yol Planlama Optimizasyonu, 2021 - 2024

Anutgan M,, Yildirim M. Y., Yiiksekégretim Kurumlari Destekli Proje, Gercek Zamanl Gériintii isleme Temelli Al - Birak
Yapabilen Endiistriyel Robot Kol (Yiiksek Lisans Tez Projesi), 2018 - 2019

Etkinlik Organizasyonlarindaki Gérevler

Yildirim M. Y., Uluslararasi Tiirk Diinyasi Fen ve Miihendislik Kongresi, Bilimsel Kongre / Sempozyum Organizasyonu,
Nigde, Tiirkiye, Haziran 2019
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