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New Development of Manufacturing Robotic Systems and Automation,, Zhang D., Gao Z., Editér, Bentham Science
Publisher, Bussum, 2011

III. Noise and Acceleration Analysis of an Experimental Robot Manipulator Using Proposed Neural
Networks
YILDIRIM §., ESKi 1.
New Development of Manufacturing Robotic Systems and Automation, Dhan Zhang, Zhen Gao, Editér, Bentham
Science Publisher, Kanada, ss.1-36, 2011

Hakemli Kongre / Sempozyum Bildiri Kitaplarinda Yer Alan Yayinlar

I. Genetic Algorithm Based PID Parameter Optimization for Longitudinal Dynamics of a Fixed Wing



IL

1L

Iv.

VL

VIL

VIIL

IX.

XL

XIL

XIIL

Mini UAV

Ulus ., Eski .
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Mart 2017, ss.139-145
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Gain parameter adjusment methods comparison of controller for autonomous rehabilitation device
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International conference on advanced technology&Science, Konya, Tiirkiye, 1 - 03 Eyliil 2016, cilt.1, ss.1015-1019
Gain Parameter Adjustment Methods Comparison of Controller for Autonomous Rehabilitation
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17. ULUSAL MAKINA TEORISi SEMPOZYUMU, izmir, Tiirkiye, 14 - 17 Haziran 2015, ss.449-454
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Ulusal Makina Teorisi Sempozyumu 2013, Erzurum, Tiirkiye, 12 - 13 Eyliil 2013, ss.254-262
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YILDIRIM §., ESKI 1.
4th International Advanced Technologies Symposium, Tiirkiye, 1 - 04 Eyliil 2005, ss.1024-1029
LIV. Design of Neural Predictor for Force Analysis of Slider Crank Mechanisms
YILDIRIM §., ESKI I, Uzmay 1.
The First Capppadocia International Mechanical Engineering Symposium, Tiirkiye, 1 - 04 Temmuz 2004, ss5.656-665
LV. Sinir Aglar1 Kullanarak Krank-Biyel Mekanizmalarinin Kuvvet Analizi
YILDIRIM §S., UZMAY I, ESKI 1.
11. Ulusal Makine Teorisi Sempozyumu, UMTS 2003, Gazi Universitesi, Ankara, Ankara, Tiirkiye, 1 - 04 Eyliil 2003,
$5.643-650

Desteklenen Projeler

ESKI I, KIRNAP M., KIRNAP A, Yiiksekégretim Kurumlar: Destekli Proje, Uzuv islev bozuklugu olan hasta igin
fizyoterapist tarafindan uygulanan egzersiz hareketlerinin modellenmesi ve bu model vasitasi ile 6grenebilen zeki
kontrolcii tasarimi, 2014 - 2017

ESKI I, KIRNAP A, Yiiksekégretim Kurumlar: Destekli Proje, Uzuv islev bozukluguna sahip olan hastalar igin 6grenebilen
zeki kontrolcii tasarimi, 2015 - 2016

YILDIRIM S., ESKI I, POLAT Y., Yiiksekégretim Kurumlar1 Destekli Proje, Yapay Sinir Aglar1 kullanarak, insan kalga ve diz
eklemlerinin deneysel giiriiltii analizi, 2010 - 2012

UZMAY I, YILDIRIM S., ERKAYA S., ESKI ., Yiiksekdgretim Kurumlar1 Destekli Proje, MEKATRONIK MUHENDISLIGi
BOLUMU ENDUSTRIYEL TEKNOLOJILER ARASTIRMA, UGULAMA VE EGiTiM MERKEZI ALT YAPI PROJESI., 2007 - 2008
UZMAY I, ESKI i., SOYLAK M., YILMAZ M, Yiiksekdgretim Kurumlar: Destekli Proje, GOK SERBESTLIK DERECELI PROTEZ
EL TASARIM, IMALAT VE KONTROLU, 2004 - 2007

Bilimsel Hakemlikler

Journal of Mechanical Science and Technology, Hakemli Bilimsel Dergi, Ocak 2013
IEEE Transactions on Mechatronics, SCI Kapsamindaki Dergi, Mayis 2010
Journal of Vibration and Control, SCI Kapsamindaki Dergi, Nisan 2010

Metrikler

Yayin: 89

Atif (WoS): 371

Atif (Scopus): 309
H-indeks (WoS): 11
H-Indeks (Scopus): 10

Kongre ve Sempozyum Katilim1 Faaliyetleri

15. Ulusal Makine Teorisi Sempoyumu, Katihmci, Nigde, Tiirkiye, 2011

Teorik ve Uygulamal Tiirk Milli Komitesi, Katilimci, Kayseri, Tiirkiye, 2009

13. Ulusal Makina Teorisi Sempozyumu, Katihmc, Sivas, Tirkiye, 2007

8th Biennial ASME Conference on Engineering Systems Design and Analysis, Katilmci, Torino, italya, 2006
VL. Havacilik Sempozyumu, Katilimci, Nevsehir, Tiirkiye, 2006

4th International Advanced Technologies Symposium, Katilimci, Konya, Tiirkiye, 2005

35. International Conference on Computers&Industrial Engineering, Katihmc, istanbul, Tiirkiye, 2005



12. Ulusal Makina Teorisi Sempozyumu, Katilimci, Kayseri, Tiirkiye, 2005
First Cappadocia International Mechanical Engineering Symposium (CMES'04), Katihmci, Nevsehir, Tiirkiye, 2004

Odiiller

ESKI I, Best Paper Award, Selcuk Universitesi, Eyliil 2016
ESKI I, Bilimsel Yayin Onur Odiilii, Erciyes Universitesi, Temmuz 2010



	Prof.Dr. İKBAL ESKİ
	Kişisel Bilgiler
	Eğitim Bilgileri
	Yabancı Diller
	Sertifika, Kurs ve Eğitimler
	Yaptığı Tezler
	Araştırma Alanları
	Akademik Unvanlar / Görevler
	Akademik İdari Deneyim
	Verdiği Dersler
	Yönetilen Tezler
	SCI, SSCI ve AHCI İndekslerine Giren Dergilerde Yayınlanan Makaleler
	Diğer Dergilerde Yayınlanan Makaleler
	Kitap & Kitap Bölümleri
	Hakemli Kongre / Sempozyum Bildiri Kitaplarında Yer Alan Yayınlar
	Desteklenen Projeler
	Bilimsel Hakemlikler
	Metrikler
	Kongre ve Sempozyum Katılımı Faaliyetleri
	Ödüller

